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1 PRESENTATION 

Le logiciel « IHM capteurs » de PARATRONIC permet la configuration et la collecte de données issues de 
la dernière génération de capteur PARATRONIC. 
 
Ce logiciel est destiné à une utilisation sur des ordinateurs équipés de Windows 7Ê, Windows 8.1Ê ou 
Windows 10Ê. 
 
Lors de la première utilisation, il peut °tre n®cessaire de mettre ¨ jour le Framework de lôordinateur, en 
cons®quence il est fortement recommand® de disposer dôune connexion ¨ internet et des droits suffisant ¨ 
cette opération. 
 
Il est recommand® dôutiliser, en compl®ment de cette documentation, la notice PARATRONIC dédiée au 
capteur utilisé. 
 
 

2 INSTALLATION 

Lôinstallation du logiciel PARATRONIC « IHM capteur è requiert dô°tre Administrateur de lôordinateur. 
Télécharger la dernière version du logiciel sur www.paratronic.fr/catalogue sur les pages des capteurs 
compatibles. 
Lancer lôapplication « setup.exe » pour installer le logiciel. 
 
 
 
 
  

http://www.paratronic.fr/catalogue
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Si lôutilisateur nôest pas administrateur du poste, lancer lôinstallation par un clic droit puis choisir « exécuter 
en tant que : ». 
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3 DRIVERS USB 

Après avoir installé « IHM capteurs », il peut être ®galement n®cessaire dôinstaller les drivers pour le port 
USB. Cette op®ration n®cessite ®galement dô°tre ç Administrateur è de lôordinateur. Pour cela : 
 
- Connecter le p®riph®rique Paratronic sur un port USB de  lôordinateur (Radius, RECD, ou ADP_USB). 
- Windows peut installer automatiquement le driver et cette étape est terminée. 

 
- Sinon Windows indique « Le driver nôa pas pu °tre install® » ; dans ce cas : 

o Si lô ç Assistant Matériel détecté è sôaffiche, cliquer sur « Annuler ». 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

o Se loguer en compte administrateur, et lancer en utilisant « exécuter en tant 
quôadministrateur » lôexécutable «driver_usb_Paratronic.exe » contenu dans le dossier « IHM 
capteurs ». 

Lôex®cutable nôest pas dans le fichier t®l®charg® mais est sur le disque du PC dans le dossier  
C:\Program Files x86)\Paratronic\IHM_capteurs ou sur  
C:\Program Files\Paratronic\IHM_capteurs.  

o Si le contrôle de compte utilisateur demande une confirmation (Windows versions 7,8,et 10), 
cliquer sur « Oui » : 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
o Sur la fenêtre « Sécurité de Windows », cliquer sur « Installer » : 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Par la suite, il faudra également lier ces drivers avec les matériels et les ports USB utilisés à chaque fois 
que ceux-ci seront différents de la configuration initiale. 
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4 CONNEXION 

Avant dô®tablir la connexion il faut : Lancer le logiciel, 
Raccorder le produit ¨ lôordinateur, 
 
Ensuite il faut choisir :  
 
Le « Produit/capteur » raccordé :  

RADIUS 
BASE RECD 
SONDES 
ADP-USB 
CRUZOE 
CR420 
NRV_RS485 

 
 
 

Le « Type de connexion » utilisée : 
USB 
Radio 
4-20ma sur ADP-USB 
RS485 sur ADP-USB 
 
 

NRV_420 
LH(C) 

 
 
Remarque : Le cadre « Adresse radio è nôest disponible que lors du choix « RADIUS », « Radio ». 
S®lectionner alors lôadresse radio du « RADIUS » correspondant. 
 

 
 
 
Une fois que les informations indiquées ci-dessus ont été correctement saisies, cliquer sur « Etablir la 
connexion ». Le voyant associé devient vert. 
 
 
 
Cliquer sur « Déconnexion » pour sélectionner un autre produit ou un autre type de connexion, ou 
avant de débrancher le capteur. 
 

 
 
 
 
 
Cliquer sur « Quitter » pour fermer et quitter « IHM capteurs ». 
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5 GESTION DES PARAMETRES 

 

5.1 PARAMETRES GENERAUX DU LOGICIEL 

 

5.1.1 Choix de la langue 

 
Le logiciel peut travailler dans une des langues suivantes : Français ou Anglais. 
Pour choisir la langue, cliquer sur le menu « Paramètres », « Choix de la langue », et sélectionner la langue 
souhaitée. La langue actuellement active est mise en évidence avec une coche.  
 

 
 
Après le changement de langue, tous les textes du logiciel changent et sont présentés dans cette langue. 
 
 

5.2 ENREGISTREMENT ET LECTURE DES PARAMETRES DANS UN FICHIER 

 
La fonction dôenregistrement/ et de lecture des param¯tres dans un fichier XML est disponible pour tous les 
capteurs présentés dans cette documentation. 
 

5.2.1 Sauvegarde dôune configuration 

Il est possible de sauvegarder, au format « XML è, le param®trage affich® sur lôIHM dans votre PC. Pour 
cela, cliquer sur « Fichier » puis « Enregistrer sous » et saisir le nom du fichier XML. 
 

 
 

5.2.2 Lecture dôune configuration 

Pour recharger une configuration dans lôIHM cliquez sur ç Fichier » puis « Ouvrir » et choisir le fichier 
correspondant. 
 

 
Enregistrer les param¯tres dans le capteur pour quôils soient pris en compte. 
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6 RADIUS 

Après avoir établi la connexion avec le capteur ultrason « RADIUS è, il est possible dôacc®der aux différents 
onglets utiles au param®trage, ¨ lôexploitation et ¨ lôarchivage des donn®es. 
 

6.1 PARAMETRAGE 

Lôonglet ç Paramétrage » permet de configurer les paramètres généraux de fonctionnement du 
« RADIUS ». 
 

6.1.1 Marche/arrêt 

Ce groupe de boutons permet de sélectionner le mode de marche du Radius (en connexion USB 
uniquement) ; quand le Radius  est arr°t®, il ne fait plus dôacquisitions et il reste accessible depuis lôIHM. 
 
 
 
 
 
 
 
 

6.1.2 Mesures en mode normal 

Dans ce cadre sont paramétrées les informations nécessaires au fonctionnement normal de « Radius ». 
  La période de mesure est paramétrable de « 1 à 120 », minutes ou de 1 à 12 heures, 
  Le curseur « Optimisation conso è permet dôajuster la qualit® de la mesure souhait®e et la consommation 
qui en découle, 
« Mode normal si le niveau est < à : » Il est possible de saisir une valeur de niveau qui autorisera le 
fonctionnement « Mesure en mode normal » pour les valeurs inférieures à ce « seuil », 
« 1 transmission radio toutes les : » Indique le pas de temps des transmissions radio effectuées par 
« Radius ». La valeur, paramétrable de 1 à 65535, est associée à la période de mesure afin de déterminer 
un intervalle de temps indiqué entre parenthèses « Soit toutes les xxx minutes ». 
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6.1.3 Mesures en mode rapide 

Dans ce cadre sont paramétrées les informations nécessaires au fonctionnement rapide de « Radius ». 
 « Mode rapide si le niveau est > à : » Il est possible de saisir une valeur de niveau qui autorisera le 
fonctionnement « Mesure en mode rapide » pour les valeurs supérieures à ce « seuil ». 
Le mode rapide est g®n®ralement utilis® lors dôune surverse. Les donn®es enregistr®es ¨ la suite de 
surverses sont trait®es dans lôonglet ç Surverses ». 
Les autres paramètres du cadre sont configurables de la même façon que pour le « mode normal ». 
 

6.1.4 Valeur en cas de défaut 

Saisir ici la valeur que lôon souhaite voir affich®e par ç Radius » en cas de défaut de celui-ci. Cette valeur 
peut °tre comprise entre 0 et 16 m de tirant dôair. 
 

6.1.5 Seuil de validité des échos 

Saisir ici la valeur du seuil minimum des échos ; cette puissance est paramétrable de 1 à 50 ; 5 par défaut. 
 

6.1.6 Unité des volumes 

S®lectionner lôunit® pour les volumes, m3 ou l (litres) 
 

6.1.7 Unité de temps de la mesure de débit 

S®lectionner lôunit® de temps : h (heures), mn (minutes), ou s (secondes). 
 

6.1.8 Ecrire le paramétrage dans le Radius 

Après avoir effectué le paramétrage, il faut écrire celui-ci dans le capteur « Radius » en cliquant sur « Ecrire 
le paramétrage dans le Radius è afin quôil soit pris en compte par le capteur. 
 

6.1.9 Configuration usine 

La restauration des paramètres par défaut est possible en cliquant sur ce bouton. 
Attention : Le fait de valider cette action effacera tous les paramétrages effectués dans le Radius. 
 

6.1.10 Lire le paramétrage depuis le Radius 

Permet de forcer la lecture de la configuration dôun capteur Radius en cliquant sur ce bouton. 
 

6.1.11 Lecture dôune configuration depuis un fichier 

Il est possible de recharger, au format « XML è, le param®trage affich® sur lôIHM dans votre PC comme 
expliqué au chapitre 5 « Enregistrement et lecture des paramètres dans un fichier ». 
 
Pour écrire la configuration dans le Radius il faut utiliser chacun des boutons dô®criture pour le param®trage, 
la table hauteur/débit et la table des échos parasites. 
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6.2 TABLE HAUTEUR/DEBIT 

Le capteur Radius peut calculer un débit en fonction de hauteurs correspondantes préalablement définies. 
 

 
 
 
Saisir, dans le tableau à gauche, les niveaux de référence et le débit qui leur est associé. 
Le nombre de valeurs possible est limité à 32 points maximum. 
 

Dans le graphique, ¨ droite, sôaffiche la courbe correspondante d®duite des valeurs saisies. 
 

« Ecrire la table dans le Radius » pour valider ce paramétrage.  
Il est également possible de « Lire une table depuis le Radius »  
« Imprimer » permet une édition papier de ce paramétrage. 
« RAZ » efface le contenu du tableau et du graphique. 
 
Remarque : Lôonglet ç Table hauteur/débit » est accessible en connexion USB uniquement. 
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6.3 TABLE ECHOS 

La table « échos è permet dôafficher les 8 ®chos les plus puissants triés par distance croissante.  
Un clic sur « Relire les échos » permet de réactualiser les mesures. La valeur du tirant dôair instantan® est 
alors aussi réactualisée. 
La table des ®chos parasites liste jusquô¨ 7 valeurs pour lesquels on ne souhaite pas que les ®chos soient 
pris en compte. Pour chaque valeur de cette liste les échos ayant lieu à +/-20mm de la valeur saisie et 
présentant une puissance inférieure à la puissance saisie + 5 seront éliminés. 
Dans lôexemple ci-dessous (Tirant dôair : 1.6m, puissance : 27) seront éliminés tous les échos compris entre 
1.58m et 1.62m dont la puissance est < à 32. 
 
Sélectionner une valeur et cliquer sur « Ajouter » pour que celle-ci soit ajoutée à la « Table des échos 
parasites » et éliminée du traitement des mesures valides. Pour ajouter un écho parasite non présent dans 
la table des échos les plus puissants, cliquer sur le bouton « Saisir un écho parasite è, une fen°tre sôouvre 
alors qui permet la saisie du tirant dôair et de la puissance de lô®cho parasite ¨ ajouter. 
Le contenu de la « Table des échos parasites » est limité à 7 valeurs. Pour supprimer une valeur de cette 
table, cliquer sur le carré à gauche de la valeur de « Tirant dôair », la ligne entière apparaît en fond bleu. 
Appuyer sur la touche « Suppr » du clavier, la ligne disparaît. 
Il est possible également de saisir manuellement une valeur à filtrer grâce au bouton « Saisir un écho 
parasite » 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
« Ecrire la table dans le Radius » pour valider ce paramétrage.  
Il est également possible de « Lire une table depuis le Radius »  
 « RAZ » efface le contenu de la « Table des échos parasites ». 
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6.4 MESURES INSTANTANEES 

Lôonglet ç Mesures instantanées » permet de visualiser les dernières valeurs de « Radius ». 
Cette page permet également la « Mise ¨ lô®chelle » de Radius (de -16m à + 16m) en fonction de son 
implantation sur site ainsi que sa mise ¨ lôheure. 
Pour actualiser les valeurs sans attendre le cycle d®fini dans lôonglet ç Paramétrage », il suffit de cliquer sur 
« Forcer la mesure ». 
 

 
 
Pour la mise ¨ lô®chelle du capteur, cliquer sur le bouton « Mise ¨ lô®chelle », la page de saisie de valeur 
r®elle sôouvre. 
Saisir une valeur (comprise entre -16m et +16m) ou faire défiler celle-ci avec les flèches.  
 

 
 

 
Pour la mise ¨ lôheure du capteur, cliquer sur le bouton ç Mise ¨ lôheure è, la page de saisie de lôheure 
sôouvre. 
Saisir la date et lôheure au format indiqué ci-dessous. 
 

Un clic sur la flèche à droite de la date ouvre le calendrier. 
 

 
 

Il est ®galement possible de mettre Radius ¨ lôheure du PC auquel il est connect®. 
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Le « volume du jour courant » est le cumul du volume du jour courant calcul® depuis 0H00 jusquô¨ minuit. 
Ce volume évolue à chaque nouvelle mesure si le débit est > à 0. Il est remis à zéro à minuit et/ou lors du 
chargement dôun Firmware et/ou lors dôune coupure de lôalimentation du radius (en d®branchant les piles et 
le câble USB). 
 
Le « volume du jour précédent » est le cumul du volume du jour précédent (plage de 0h à minuit). Ce 
volume nô®volue pas au cours de la journ®e. Il est modifié à minuit et/ou lors du chargement dôun Firmware 
et/ou lors dôune coupure de lôalimentation du radius (en débranchant les piles et le câble USB). 
 

6.5 MESURES HISTORIQUES 

Lôonglet ç Mesures historiques » permet le déchargement des mesures contenues dans le Radius. 
 
Sélectionner une profondeur de « 1 à 100 » et « heure (s), jour (s) ou mois » et cliquer sur « Lire ». Cette 
opération peut prendre plusieurs secondes. 
 

 
 
Une fois les informations récupérées et affichées, il est possible de sélectionner une mesure en particulier 
pour la faire apparaître dans le graphique. 
 
Choisir la mesure dans la liste déroulante et cliquer sur « Rafraichir ». 
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Lôhistorique des donn®es peut °tre enregistr® sur votre PC dans un dossier d®fini au pr®alable. 
Cliquer sur « Enregistrement format csv è pour effectuer lôenregistrement. Le nom du fichier sera constitué 
du mot « mesures » suivi du « N° du Radius » et la terminaison « csv ». 
 

Exemple : mesures_48FE744D3330.csv 
 
 
« Effacer le tableau » efface, les informations présentes dans le tableau, et le graphique. Pour les afficher 
de nouveau, cliquer sur « Lire ». 
 
« Effacer la mémoire » efface DEFINITIVEMENT les mesures contenues dans le Radius. 
 
 
Lors du déchargement des données contenues dans le Radius, un fichier de sauvegarde au format « XML » 
est automatiquement crée. Il est enregistré dans un sous dossier des données communes à tous les 
utilisateurs du poste : 
Sous Windows 7, 8 et 10 : dans le dossier 
« C:\Users\Public\Documents\Paratronic\IHM_capteurs\» 
 
Le nom du fichier correspondant au Radius connecté est constitué de « radius_mesures » suivi de la date 
(AAAAMMJJ), puis du N° du Radius et fini par la terminaison « XML ». 
 

Exemple : « radius_mesures_20131211_48FE744D3330.xml » 
 
Lôacc¯s ¨ cette sauvegarde est possible ç HORS CONNEXION ». 
 

 

 
Pour cela, choisir la profondeur de lecture de cette sauvegarde et cliquer sur « Accès sauvegarde ». 
Sélectionner le fichier souhaité dans le dossier approprié et les mesures seront affichées dans le tableau et 
le graphique. 
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6.6 SURVERSES 

Pour paramétrer une surverse, vous devez remplir le tableau de conversion Hauteur/débit. Indiquer la  
hauteur dôeau ¨ partir de laquelle vous aurez un d®bit. Indiquer ®galement que vous nôavez pas de d®bit 
avant ce niveau en saisissant des « 0 » dans la colonne débit, et remplissez au moins un débit supérieur à 0 
pour une hauteur supérieure. 
 

 
 
Dans lôexemple ci-dessus, la surverse arrivera ¨ partir dôune hauteur de 2m. 
 
Le tableau des « Surverses » affiche la date et lôheure du « Début », la « Durée » et le « Volume » à la fin 
de chaque évènement de surverse (une surverse en cours ne sera pas affichée). 
 
Le Radius peut enregistrer jusquô¨ 2500 valeurs de surverses. 
Sélectionner soit : 
Une période en cliquant sur le bouton « Surverses du : » et choisir sur les calendriers via les listes 
déroulantes les dates de début et de fin, 
Toutes les surverses enregistrées par le capteur Radius. 
 
Cliquer ensuite sur « Lire » pour afficher les valeurs correspondantes dans le tableau. 
Sous le tableau est indiqué le « Total des surverses » apparues selon la période sélectionnée. 
 
Lôhistorique des données peut être enregistré sur votre PC dans un dossier défini au préalable ou par défaut 
dans : 
« C:\Program Files\Paratronic\IHM_capteurs\surverses_48FE744D3330.xls » 
 
Cliquer sur « Enregistrement format xls è pour effectuer lôenregistrement. Le nom du fichier sera constitué 
du mot « surverses » suivi du « N° du Radius » et la terminaison « xls ». 
 

Exemple : surverses_48FE744D3330.xls 
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« Effacer la mémoire » efface DEFINITIVEMENT les surverses contenues dans le Radius. 
 
ATTENTION : Lors de la mise ¨ jour dôun Radius en version 1.3 ou sup®rieure ¨ partir dôune version 1.2 ou 
inf®rieure il est n®cessaire dôeffacer le contenu de la m®moire des surverses. 
 

6.7 INFORMATIONS GENERALES 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
La mise ¨ jour du logiciel dôun capteur Radius peut °tre directement r®alis®e depuis « lôIHM capteur ». 
Cliquer sur « Lancer la mise à jour », sélectionner le fichier « Radius.bix » approprié et valider. 
« Lô®tat dôavancement de la mise à jour » est visible dans la barre de progression. 
 
ATTENTION : Lors de la mise ¨ jour dôun Radius en version 1.3 ou sup®rieure ¨ partir dôune version 1.2 ou 
inf®rieure il est n®cessaire dôeffacer le contenu de la m®moire des surverses. 

Type de produit 

N° de Radius 

NÁ de lôantenne 
RMA associée 
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« Adresse antenne è correspond au NÁ de lôantenne connect®e au Radius. Il est utilis® lors de la d®tection 
par la base radio RECD. 
 

6.8 TRAMES RADIO 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Cette fonctionnalité est utile pour vérifier la qualité de la liaison radio entre le radius et sa base.  
 
Les options dôaffichage sont : 
- « filtrage adresse radio » pour nôafficher que les trames de lôantenne RMA s®lectionn®e, 
- heure courante pour faire apparaitre lôheure du PC.  
 
Les champs affichés sont : 
- horodatage de la réception de la trame, 
- adresse radio de lôantenne RMA qui a ®mis le message, 
- niveau de réception du message, 
- horodatage de la mesure, 
- tension des piles, 
- mesure. 
 
La limite du niveau de réception est de lôordre de -100 dBm. La différence avec le niveau reçu donne la 
marge de réception. 

6.9 ARCHIVAGES 

Exemple de présentation des fichiers « Mesures historiques » au format « xls » 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
Exemple de présentation des fichiers « Surverses » au format « xls » 
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7 RECD 

Après avoir établi la connexion avec la base radio « RECD è, il est possible dôacc®der aux diff®rents onglets 
utilises au param®trage, ¨ lôexploitation et ¨ lôarchivage des donn®es. 
Il est recommand® dôutiliser, en complément de cette documentation, la notice PARATRONIC i159F dédiée 
au capteur Radius et à la base « RECD ». 
 

7.1 PARAMETRAGE 

Lôonglet ç Param®trage è permet de configurer les param¯tres g®n®raux de fonctionnement de la base 
radio « RECD ». 
 

7.1.1 Adresses radio (et Id produits) détectés 

Plusieurs capteurs ultrason « Radius » peuvent être détectés par la base radio « RECD ». Ils sont affichés 
dans un cadre où sont indiqués un numéro suivi du type de capteur entre parenthèses. 
Ces informations sont affich®es lorsquôun Radius envoie ses informations par radio. 
 

Le N° correspond à « lôAdresse antenne » qui est associée au Radius, 
Le type de capteur est valide lorsquôil appara´t en entier (Radius). Si ( ) ou (0) apparaissent, la d®tection 
nôest pas encore valide, il faut donc attendre lôaffichage complet. 
 

Exemple : 0004A38FDC06 (Radius) 
 

Sélectionner le capteur Radius souhaité (il apparaît alors sur fond bleu) et cliquer sur « Ajouter à la base » 
pour quôil soit pris en compte par la base RECD. 
Le capteur est maintenant présent dans le tableau « Capteurs connus de la base ». 
 

7.1.2 Paramétrages de la base 

La base radio « RECD » possède, entre autre, 2 ports de communication Jbus : 
Lôun, « Maître », est dédié à la communication avec des modules de sorties analogiques 4-20mA 
PARATRONIC. 
Le second, « Esclave », est d®di® ¨ la communication avec un syst¯me dôacquisition, ma´tre de la 
communication. 

 
« Adresse Jbus de la base è correspond au NÁ dôesclave de la base « RECD ». Le N° dôesclave de la base 
radio « RECD » est 10 par défaut mais il est paramétrable de 1 à 255. 
 

« Vitesse JBus esclave » correspond à la vitesse de communication utilisée sur le port « Esclave » de la 
base RECD. La vitesse par d®faut est 9600 mais elle est peut °tre modifi®e ¨ lôaide de la liste d®roulante 
(1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 ou 115200). 
 

 Capteurs connus de la base 

« N° capteur è indique lôordre des capteurs Radius ajoutés à la base « RECD è qui peut collecter jusquô¨ 
« 3 » capteurs Radius. 
 

« Identifiant radio » correspond à « lôAdresse antenne » qui est associée au Radius laquelle permet la 
détection par la base radio « RECD ». 
 

Le « Nom » du capteur par défaut est « Radius ». Il peut être modifié, en cliquant dans la cellule appropriée, 
pour saisir un nom différent, de 20 caractères maximum. 
 

« Adr JBus esclave » indique, pour chaque Radius, lôadresse ç Esclave » qui lui est attribué. Cette adresse 
est utilisée pour diff®rencier les capteurs Radius lorsquôune acquisition ç maître » effectue les lectures des 
informations sur le port « Esclave » de la base « RECD è. Lôadresse Jbus esclave est param®trable, en 
cliquant dans la cellule appropriée, de 1 à 255. Par défaut : 
 

lôadresse 11 est attribu®e au capteur N°1, 
lôadresse 12 est attribu®e au capteur NÁ2, 
lôadresse 13 est attribu®e au capteur NÁ3. 

 

« Timeout (min) èindique, en minute, le d®lai avant lôapparition dôun d®faut de communication entre un 
Radius et la base radio « RECD ». Il est paramétrable, en cliquant dans la cellule appropriée, de 1 à 255 
minute(s). 
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 Liste des modules 4-20 mA de la base 

Il est recommand® dôutiliser, en compl®ment de cette documentation, la notice PARATRONIC i124F dédiée 
aux modules dôextensions ç sorties analogiques ». 
 
La base radio « RECD » peut être connectée, via le port Jbus « Maître », à des modules de sorties 
analogiques 4-20mA PARATRONIC. Il est ainsi possible de « router » les informations de mesures issues 
des capteurs ultrason Radius afin de les utiliser sur des acquisitions en 4-20mA (afficheur, APIé). 
 

 
 
NB : Seules 3 mesures par capteur Radius peuvent être envoyés vers des modules de sorties 
analogiques 4-20mA. 
 
« Adr module è indique lôadresse Jbus du module correspondant. Il peut °tre modifi® en cliquant dans la 
cellule appropriée. 
 

« N° sortie » permet de renseigner quelle sortie du module sera utilisé pour la mesure, la sortie N°1 ou N°2. 
Il peut être modifié en cliquant dans la cellule appropriée ou avec la liste déroulante. 
 

« N° capteur è permet dôidentifier le Radius qui sera utilis® pour la mesure, le Radius NÁ1, NÁ2 ou NÁ3. Il 
peut être modifié en cliquant dans la cellule appropriée ou avec la liste déroulante. 
 
« Choix de la mesure è permet de s®lectionner la mesure que lôon souhaite ç router » vers le module de 
sorties analogiques choisi. Il peut être modifié avec la liste déroulante qui propose : Tirant dôair, niveau, 
débit, température, tension. 
 

« Valeur 4 mA » permet de saisir la valeur de la mesure pour une valeur égale à 4mA. 
 

« Valeur 20 mA » permet de saisir la valeur de la mesure pour une valeur égale à 20mA. 
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 Ecrire le paramétrage dans la base 

Après avoir effectué le paramétrage, il faut écrire celui-ci dans la base radio « RECD » en cliquant sur « 
Ecrire le param®trage dans la base è afin quôil soit pris en compte par la base radio ç RECD ». 
 

 Lire le paramétrage de la base 

Lors dôune connexion, il est possible de lire la configuration dôune base « RECD » en cliquant sur ce bouton. 
 

 Configuration usine 

La restauration des paramètres par défaut est possible en cliquant sur ce bouton. 
 
Attention : Le fait de valider cette action effacera tous les paramétrages effectués dans la base radio 
« RECD ». 
 

7.2 MESURES INSTANTANEES 

Lôonglet ç Mesures instantanées » permet de visualiser les dernières valeurs reçues par la base radio 
RECD en provenance des capteurs « Radius ». 
 
Un clic sur « Effacer » supprime toutes les valeurs affichées. 
 

Les valeurs seront actualisées à la prochaine transmission du capteur Radius correspondant. 
 

 
Pour la mise ¨ lôheure de la base RECD, cliquer sur le bouton ç Mise ¨ lôheure », la page de saisie de 
lôheure sôouvre. 
Saisir la date et lôheure au format indiqu® ci-dessous. 
 

Un clic sur la flèche à droite de la date ouvre le calendrier. 

 
 

Il est également possible de mettre la base RECD ¨ lôheure du PC auquel elle est connectée. 
 



I158F - 1121 

PARATRONIC - Rue des Genêts - Zone Industrielle - 01600 REYRIEUX ï France   22/56 
Tel: +33 (0)4 74 00 12 70 ï Fax: +33 (0)4 74 00 02 42 - E-mail: info@paratronic.fr - WEB: http://www.paratronic.fr 

 

7.3 MESURES HISTORIQUES 

Lôonglet « Mesures historiques » permet le déchargement des mesures contenues dans la base radio 
RECD. 
Sélectionner :  
Un capteur Radius (parmi les 3 possibles) dans la liste déroulante. 
Une profondeur de « 1 à 100 » et « heure (s), jour (s) ou mois » puis cliquer sur « Lire ». Cette opération 
peut prendre plusieurs secondes. 
 

 
 

Une fois les informations récupérées et affichées, il est possible de sélectionner une mesure en particulier 
pour la faire apparaître dans le graphique. 
 
 
Choisir la mesure dans la liste déroulante et cliquer sur « Rafraichir ». 
 
 

 
 
Lôhistorique des donn®es peut °tre enregistr® sur votre PC dans un dossier d®fini au pr®alable. 
Cliquer sur « Enregistrement format xls è pour effectuer lôenregistrement. Le nom du fichier sera constitu® 
du mot « mesures » suivi du « N° de RECD » et la terminaison « xls ». 
 

Exemple : mesures_48FC77593330.xls 
 

« Effacer le tableau » efface, les informations présentes dans le tableau, et le graphique. Pour les afficher 
de nouveau, cliquer sur « Lire ». 
 

« Effacer la mémoire » efface DEFINITIVEMENT les mesures contenues dans le Radius. 
 
 






































































